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開発環境： MPLAB IDE v7.60

開発言語： C言語

コンパイラ： PCM v3.222(CCS社)

現行

フューチャーワーク

開発環境： MPLAB X IDE v2.26

開発言語： C言語

コンパイラ： XC8 v1.33
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YouTube 作品紹介

【次世代】ワカサギ釣り ～フィールドテスト編①～ in 山中湖 at なぎさ
http://youtu.be/PCcjckuv1rA

【次世代】ワカサギ釣り ～ロボット解説編～
http://youtu.be/v20dhzSao_E


